Motorlu tertibatlar

Motorlu bir
anteni

AYARLAMAK
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Tek bashkh her sabit anten, bir motorla donatilarak, tek bir uydu-
nun yayinlarini almak yerine, gok sayida uyduya ayarlanabilecek hale
getirilebilir. Bunu yapmak igin, ne antenin ganadin , ne de antene
monte edilmis LNB Unitesini degistirmek gerekmez. Motorlu bir anten
tertibati igin gereken tek ek aksam, motorun kendisidir. Zira ginu-
muzde kullanilmakta olan uydu alicilarinin gogunda motorun yo6nlen-
dirilmesi igin gerekli olan DIiSEqQC 1.2 protokoliu dahildir. Hatta bazi
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aletlerde kullanimi daha kolay olan USALS, veya diger isimleriyle
DiSEQC 1.3 veya GoTo X protokoli bile var.

Anteni dedisik uydu konumlarin arasinda déndiiren aksam, motor-
dur. Bu aksam antenin monte edildigi direk ile antenin tutaglari ara-
sina monte edilir. D6nme ekseninin kutup yildiziyla ayni dizlemde
olacagdi sekilde tasarlanmistir. Bu tur montaj dizeneklerine zaman
zaman Polar mount, yani kutup tutaci da denir. Bu sekilde antenin
azimut ve elevasyon ayarlarinin (dikey ve yatay meyiller) her konum
igin ayri ayri yapilmasina gerek kalmiyor. Bunun yerine anten tek bir
eksende ddnecektir.

Anten motoru dikey anten diredine monte edilir. Sonra bulunulan
yerin enlem dederi motorun 6lgedinde ayarlanarak, motorun dénme
eksininin dogru pozisyonda ayarl olmasi saglanir. Sabit bir anten-
dekine benzer olarak, anten tutacinin lzerinde bulunan elevasyon
6lgedi, guney istikametine en yakin bir konumda bulunan bir uyduya
ayarlanmali. Gezegenimizin gliney yarimkiresinde yasayanlar ise,
kuzey konumuna en yakin bir uyduyu ayarlayacaklardir. Bu sekilde
secgilen uydu glney pozisyonunuza en fazla 5 derecelik bir aralikta
olmal.

Ornegin bulundugunuz yerin enlem dederi 73 derece bati ise, sege-
cediniz uydu 73 derece bati konumuna +/- 5 derecelik bir aralik iginde,
yani 68 ila 78 derece bati araliinda bulunmalidir. Gergek deger ise,



bulundugunuz yere bagli olmayip, daha ziyade motorunuzun sekline
bagl olan bir dederdir. Antenin monte edildigi, motora bagli olan saft
da belli bir meyle sahiptir. Saftin meyil agisi kullanilan motora gore
dedisir. STAB motorlari 6rnedin, 30 derecelik egime, MOTECK gibi
baska markali motorlarsa, 40 derecelik egimlere sahiptir.

Enlem 15° 30° 40° 45° 65°
Elevasyon Orijinal 72° 55° 44° 38° 17°
STAB 30° - Angle 27° 25° 24° 23° 22°
MOTECK 40° - Angle 37° 35° 34° 33° 32°

Bir sinyali aramaya gegmeden, anten motorunun dizglince ayar-
lanmasi gerekir. Bir pusula yardimiyla, tim motor ve antenden olusan
tim tertibat, motorun sifir noktasi tam glineye bakana kadar dire-
gin Gstunde donduralir (glney yarimkurede tabii ki kuzey yoniline).
Buradan sonra sinyal aramasi baglatilabilir. Yapmaniz gereken, sadece
alicinizi bilinen bir kanala ayarlamaktir. Tabii bundan 6nce aliciniza
yuklld transpondér verilerini daha 6nce SatcoDX listeleri vasitasiyla
guincellemek yerinde bir islem olabilir.

Alicinizda yapmaniz gereken ilk adim, DISEqC 1.2 fonksiyonunu, ya
da varsa - USALS fonksiyonunu aktive etmektir.

USALS ile anten kurulumu oldukga kolaylasir. USALS sistemi size
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sadece bulundugunuz yerin cografi konumunu sorar ve bu bilgiler
dogrultusunda karmasik matematik bir formil kullanarak tim uydu-
larin pozisyonlarini hesaplar. Sonra alici anteni tam istenen konuma
doéndirecektir. Bir sinyali yakaladiniz mi, yapmaniz gereken tek sey,
antenin tutaglarini tertibatin bagh bulundugu diregi, sinyal kalitesi
igin en iyi sonucu alacak sekilde ince olarak ayarlamak olacaktir. Bu
sekilde 6rnedin baslangigtaki giiney konumunda hafif bir kayma olus-
mussa, bu hata dizeltilmis olacaktir. ilk uydu tam olarak ayarlandik-
tan sonra, tim diger uydular da - yéringe konumlari aliciya bildirilmis
olmasi sartiyla - rahatlikla ve otomatik olarak bulunacaktir.

USALS fonksiyonu olmadigi durumda, anten tertibatinin ayarlan-
masi biraz daha zor olarak gergeklesir. DISEqQC 1.2 sistemi, anteni
istenen uydu konumuna neredeyse ayni yéntemle ydnlendiriyor.
Ancak yerel cografi veriler islenmediginden, motor anteni, baslangig
meridyeniyle ekvatora gore anteni hareket ettirecektir.

Bunun igin motorunuzu her uydu igin tek tek ayarladiginizda,
bulundugunuz konumda ayarlama motorun “batiya/doguya don”
komutlariyla yapilmalidir. Bu zorluklardan dolayi, bu motorlarin tre-
ticileri internet sitelerinde bir uydunun gercek konumunun kolayca
hesaplamasina yarayan kullanish yazilimlari sunuyorlar. TELE-
satellite de, bu kullanish yazilimlarin bir versiyonunu ("USPOS")

internet’te Www.TELE-satellite.com/Uspos.exd adresinde oku-

yucularin kullanimina sunuyor.
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